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OGGETTO: Procedura di affidamento diretto di valore inferiore ad € 140.000,00 per esigenze di
approvvigionamento nell’ambito del Progetto “Sviluppo di un esoscheletro per la gestione
autonoma del moto libero su scalinate”, acronimo CLIMB - CUP B53C22006840001 - del
Dipartimento di Ingegneria e Architettura dell’Universita degli Studi di Parma.

CIG: B82EOCCA1A - CUP: B53C22006840001
IL DIRIGENTE DELL’UFFICIO AREA ACQUISTI

RICHIAMATA la Legge n. 241 del 7 agosto 1990 e ss.mm.ii. recante <<Nuove norme in materia di
procedimento amministrativo e di diritto di accesso ai documenti amministrativi>> e, in particolare,
I'art. 6 bis «Conflitto di interessi» ai sensi del quale <<II responsabile del procedimento e i titolari
degli uffici competenti ad adottare i pareri, le valutazioni tecniche, gli atti endoprocedimentali e il
provvedimento finale devono astenersi in caso di conflitto di interessi, segnalando ogni situazione di
conflitto, anche potenziale>>;

VISTO il D. Lgs. 31 marzo 2023, n. 36, recante «Codice dei contratti pubblici» e normativa collegata;
ACCERTATA l'assenza di un interesse transfrontaliero certo

VISTO il Decreto-Legge 31 maggio 2021, n. 77, convertito, con modificazioni, dalla Legge 108 del
2021 recante <<Governance del Piano Nazionale di Ripresa e Resilienza e prime misure di
rafforzamento delle strutture amministrazione e di accelerazione e snellimento delle procedure>>
e, in particolare, le disposizioni di cui al Titolo IV — Contratti pubblici, artt. 47 e ss.;

VISTO il Decreto-Legge 24 febbraio 2023, n. 13, convertito, con modificazioni, dalla Legge 41 del
2023 recante <<Conversione in legge, con modificazioni, del decreto-legge 24 febbraio 2023, n. 13,
recante disposizioni urgenti per |'attuazione del Piano nazionale di ripresa e resilienza (PNRR) e del
Piano nazionale degli investimenti complementari al PNRR (PNC), nonché per I'attuazione delle
politiche di coesione e della politica agricola comune. Disposizioni concernenti |'esercizio di deleghe
legislative;

VISTO l'art. 1, comma 449 della Legge n. 296 del 2006, come modificato, dall’art. 1, comma 495,
della Legge n. 208 del 2015, che prevede che le istituzioni universitarie, tra le altre Amministrazioni,
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sono tenute ad approvvigionarsi utilizzando le Convenzioni stipulate da Consip S.p.a., previste
dall’art. 26 della Legge 488/1999 e ss.mm.ii;

VISTO I'art. 4 del Decreto-Legge 29 ottobre 2019, n. 129, convertito, con modificazioni, in Legge n.
159 del 2019, che dispone che non si applicano alle Universita statali le norme in materia di ricorso
alle convenzioni-quadro e al mercato elettronico delle pubbliche amministrazioni per I'acquisto di
beni e servizi funzionalmente destinati all’attivita di ricerca, trasferimento tecnologico e terza
missione;

RICHIAMATO il D.Igs. n. 81 del 9 aprile 2008 e ss.mm.ii. e in particolare 'art. 26 recante «Obblighi
connessi ai contratti d'appalto o d'opera o di somministrazione»;

RICHIAMATA la Legge 13 agosto 2010, n. 136, recante «Piano straordinario contro le mafie, delega
al Governo in materia di normativa antimafia»;

VISTA la circolare relativa agli acquisti di Ateneo recante «Indirizzi operativi relativi all’istruttoria
delle procedure di affidamento di contratti pubblici di valore stimato inferiore alle soglie di rilevanza
comunitaria», trasmessa ai Dipartimenti, ai Centri Universitari e alla Aree Dirigenziali in data
03/07/2023, protocollo n. 178738;

VISTA la Determina del Direttore Generale n. 2467/2024 del 30/08/2024 avente ad oggetto
<<Definizione nuovi flussi per I'adozione degli atti di spesa a seguito dell’entrata in vigore del nuovo
Regolamento di Ateneo per '’Amministrazione, la Finanza e la Contabilita. Disposizioni organizzative
e conferimento di deleghe>>, trasmessa ai Centri di Responsabilita Amministrativa dell’Ateneo con
nota prot. n. 230982 del 30/08/2024;

VISTA la Determina del Direttore Generale n. 3674/2024 del 11/12/2024 avente ad oggetto
<<Definizione nuovi flussi per I'adozione degli atti di spesa a seguito dell’entrata in vigore del nuovo
Regolamento di Ateneo per I’Amministrazione, la Finanza e la Contabilita. Provvedimento di
aggiornamento delle disposizioni organizzative e conferimento di deleghe>>, trasmessa ai Centri di
Responsabilita Amministrativa dell’Ateneo con nota prot. n. 309884 del 11/12/2024

RICHIAMATO il Progetto finanziato dall’Unione Europea - NextGenerationEU — PNRR-BAC-Iniziativa
“Fit for Medical Robotics (Fit4dMedRob)”; Avviso MUR: n. 931 del 06-06-2022; Codice progetto:
PNCO0000007; Titolo Progetto: "Sviluppo di un esos(C)he(L)etro per la gest(l)one autono(M)a del
moto li(B)ero su scalinate” (CLIMB); CUP: B53C22006840001; Spoke: 3 "Integration of Networks and
Services", a valere sul Piano Nazionale per gli Investimenti Complementari al PNRR (PNC);
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PREMESSO che il Titolare dei Fondi Prof. Corrado Guarino Lo Bianco ha richiesto con RDA 4950 del
09/09/2025, parte integrante di questo provvedimento, I'acquisto di:

1. Lotto 1: un esoscheletro commerciale, motori e accessori vari;

2. Lotto 2: Encoder Netzer;

3. Lotto 3: Lavorazioni meccaniche per la creazione delle parti meccaniche di due esoscheletri
sperimentali di taglia diversa (Stampa 3D per materiali plastici);

nell’ambito degli obiettivi di ricerca del progetto di ricerca “PNRR-BAC-Iniziativa “Fit for Medical
Robotics (Fit4MedRob)”; Avviso MUR: n. 931 del 06-06-2022; Codice progetto: PNCO000007; Titolo
Progetto: "Sviluppo di un esos(C)he(L)etro per la gest(l)one autono(M)a del moto li(B)ero su
scalinate” (CLIMB); CUP: B53C22006840001; Spoke: 3 "Integration of Networks and Services", a
valere sul Piano Nazionale per gli Investimenti Complementari al PNRR (PNC)”;

CONSIDERATO che, il presente provvedimento e relativo all’istruttoria eseguita per il lotto 3 e che,
per i restanti lotti verranno adottati altri provvedimenti di affidamento;

PREMESSO che, il Professore richiedente I'acquisto ha dichiarato che: “Lo scopo del progetto e
quello di realizzare degli esoscheletri assistivi per gli arti inferiori -- da usarsi per I'assistenza di
persone con limitata capacita motoria -- capaci di rilevare in modo autonomo la presenza di scale e
di adattare il proprio moto in modo da consentire al paziente di salirle senza impedimenti. Per far
cio e previsto inizialmente 'uso di sensori laser per la rilevazione delle scale, ma a seconda delle
risultanze del progetto potrebbe rendersi necessario I'utilizzo di sensori e tecnologie di altro genere
(ad esempio telecamere). Il progetto prevede la progettazione di un esoscheletro con struttura
rigida (in realta saranno due di taglia differente) totalmente sviluppato dall’Universita di Parma e
I'acquisto di un secondo esoscheletro commerciale per sua natura con struttura piu elastica. Si
cerchera di ottenere gli stessi risultati con entrambi gli esoscheletri, tenendo presente che con il
secondo il problema si complica a causa delle deformazioni della struttura.”.

I medesimo Professore, mediante un’indagine interna, ha espresso I'esigenza di rivolgersi presso la
ditta RoboCt per quanto riguarda il lotto 1 dell’avviso sotto menzionato in quanto: “La ditta
produttrice dei sistemi € la RoboCT per via del fatto che & l'unica di nostra conoscenza che vende
motori del tipo adatto alla nostra applicazione e che, come dichiarato in fase di sottomissione del
progetto, per poter rispettare le tempistiche strette dello stesso, intendiamo avvalerci di dispositivi
gia utilizzati in passato e quindi le cui caratteristiche ci sono gia note. In particolare, i motori di JA110
che andremo ad acquistare e che equipaggiano lo stesso esoscheletro commerciale, sono stati da
noi utilizzati in passato per la realizzazione di un vecchio prototipo e sugli stessi € basato il progetto
(gia sviluppato) del nuovo prototipo. Un cambio di motori imporrebbe la rivisitazione completa del
progetto. Inoltre, la ditta produttrice ci ha offerto uno sconto sostanziale sull’acquisto del loro
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esoscheletro, consentendoci di abbassare i costi di progetto”. Il Professore indica come unica marca
di sensori compatibili con i motori che si andranno ad utilizzare la marca “Netzer”. “In Italia sono
commercializzati in esclusiva dalla ditta IPS s.r.L.” (Rif. “Previsione spese”);

PREMESSO che, con nota prot. 3336 del 23/07/2025, é stata inviata dal Dipartimento di Ingegneria
e Architettura all’Area Acquisti richiesta di attivazione della procedura per |'affidamento della
«fornitura di n. un esoscheletro commerciale, motori e accessori vari (LOTTO 1), Encoder Netzer
(LOTTO 2), Lavorazioni meccaniche per la creazione delle parti meccaniche di due esoscheletri
sperimentali di taglia diversa (Lotto 3) per le esigenze di ricerca del Dipartimento di Ingegneria e
Architettura;

PREMESSO che il titolare dei fondi Prof. Corrado Guarino Lo Bianco, con dichiarazione sottoscritta
in data 09.09.2025 e conservata agli atti, ha dichiarato che I'acquisto richiesto viene effettuato in
via esclusiva per la realizzazione delle attivita di ricerca, delle milestones di progetto e dello spoke
a cui e imputata la spesa;

RILEVATO che allo scopo si rende necessario nominare il Responsabile Unico del Progetto per la fase
di affidamento ed esecuzione del contratto;

RILEVATO che il Dott. Leonardo Manfredi Selvaggi, funzionario afferente alla U.O.T. Acquisti servizi
e forniture sottosoglia comunitaria — Area Acquisti, ha il necessario livello di inquadramento
giuridico e le competenze professionali adeguate all’espletamento dell’incarico di Responsabile
Unico del Procedimento in relazione ai compiti per cui viene nominato come stabilito dall’art. 15 del
D.lgs. 36/2023;

PRESO ATTO che, per l'organizzazione della stazione appaltante, il RUP non afferisce alla struttura
richiedente e che I'esecuzione del contratto sara presidiata e gestita direttamente dal Dipartimento
di Ingegneria e Architettura in qualita di struttura richiedente I'acquisto, nella persona del Prof.
Corrado Guarino Lo Bianco, coadiuvato dal Prof. Marco Locatelli, entrambi afferenti al Dipartimento
di Ingegneria e Architettura per lo svolgimento delle attivita e dei compiti di cui all’art. 114 del D.Igs.
36/2023 e dell’Allegato 11.14 al medesimo decreto;

PRESO ATTO della dichiarazione allegata al presente provvedimento, con cui il RUP attesta I'assenza
di un conflitto di interessi in relazione alla procedura di affidamento in oggetto ai sensi dell’art. 6-
bis della Legge n. 241/1990, dell’art. 7 del Codice di comportamento dei dipendenti pubblici,
emanato con DPR n. 62/2013 e dell’art. 16 del D.lgs. 36/2023;
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CONSIDERATO che, a seguito dell’istruttoria preliminare, si e ritenuto di procedere con la
pubblicazione di un Avviso pubblico per la raccolta di preventivi finalizzata sia alla verifica delle
unicita di distribuzione delle ditte sopra menzionate:
1. Lotto 1: Technology Development Co. LtD con sede legale in 1326 Wenyi West Road, Yuhang
District, Hangzhou City, Zhejiang Province, China - VAT 91330110MA28LEN828
2. Lotto 2:I.P.S. International Promotion Services Srl - P.IVA 01022861007 C.F. 01986260584

sia all’eventuale affidamento diretto ai sensi dell’art. 50 del D.Igs. 36/2023 dei lotti sopra menzionati
e del Lotto 3 in questione (Lavorazioni meccaniche per la creazione delle parti meccaniche di due
esoscheletri sperimentali di taglia diversa (Stampa 3D per materiali plastici).

Il predetto Avviso pubblico & stato pubblicato sul profilo della stazione appaltante, sull’Albo on line
di Ateneo, sulla piattaforma MIT nazionale e regionale e sull’Albo Pretorio Online in data
25/07/2025 e sulla Gazzetta Aste e Appalti in data 27/07/2025, con scadenza del termine previsto
per le ore 23:59 del 08/08/2025;

PRESO ATTO che nel suddetto termine, per il lotto 3, risulta pervenuto n. 1 (un) preventivo di spesa
prodotto dal seguente operatore economico:

e Bi-Rex - Big Data Innovation & Research Excellence, con sede legale in Via Paolo Nanni Costa
20 Bologna (BO) 40133 - C.F./P.IVA: 03747661209;

PRESO ATTO che, ai sensi dell’art. 6 dell’Avviso pubblico di raccolta preventivi, il Responsabile del
Progetto puo avvalersi di apposito supporto tecnico ai fini della valutazione dell’offerta pervenuta
e che a tale fine assumono il ruolo di supporto tecnico al RUP il Prof. Corrado Guarino Lo Bianco,
coadiuvato dal Prof. Marco Locatelli, entrambi afferenti al Dipartimento di Ingegneria e Architettura
dell’Universita di Parma;

PRESO ATTO del verbale del RUP e del supporto tecnico al RUP che da conto della seduta di
valutazione del preventivo di spesa, in cui & stato proposto di affidare la fornitura all’operatore
economico Bi-Rex - Big Data Innovation & Research Excellence, in quanto, a seguito di puntale
disamina del preventivo di spesa pervenuto, con riferimento a ciascuno degli elementi di valutazione
previsti nell’ Avviso pubblico, ««/e specifiche tecniche nell’offerta economica presentata dall'impresa
Bi-Rex - Big Data Innovation & Research Excellence corrispondono alle indicazioni riportate
nell’Avviso. L’operatore economico ha presentato un’offerta in linea con gli elementi di valutazione
considerati, come da ricostruzione nella griglia sopra riportata»;
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DATO ATTO che lI'importo massimo dell’affidamento sara di € 44.000,00 (IVA 22% esclusa),
comprendente:

1. Progettazione/ottimizzazione design (dfAm) di “tibia”, “femore” e “piastra” per
alleggerimento attraverso strutture lattice e ottimizzazione topologica:
6.000,00 €

2. Preparazione file 3D per messa in macchina (LPBF); messa in macchina; stampa in
tecnologia LPBF in AISi10Mg di N.4 “tibia”, N.4 “femore” ,N.2 “piastra”; trattamento
termico:
30.000,00 €

3. CAM di N.4 “tibia”, N.4 “femore”, N.2 “piastra”; Lavorazione CNC con controllo
gualita di N.4 “tibia”, N.4 “femore” , N.2 “piastra”:
8.000,00 €

DATO ATTO che il quadro economico dell’affidamento risulta essere il seguente:
A) Importo servizio

A.1 Lavorazioni meccaniche per la creazione delle parti meccaniche di due esoscheletri sperimentali

di taglia diversa (Stampa 3D per materiali plastici); € 44.000,00
A.2 Contributo ANAC stazione appaltante € 35,00
A.3 IVA 22% fornitura A.1 € 9.680,00

TOTALE € 53.715,00

PRESO ATTO che I'affidamento & stato gestito tramite la Piattaforma telematica di Ateneo U-Buy
Appalti e Contratti;

PRESO ATTO che I'importo complessivo del quadro economico sopra riportato pari ad € 53.715,00
(IVA 22% e costi amministrativi inclusi) gravera sul budget 2025 del Dipartimento di Ingegneria e
Architettura - UA.PR.D.DIA1, voce COAN CA.A.A.02.03.02.01 “Attrezzature scientifiche” del progetto
GUAR_C_24 PNRR_BAC_BAC-CLIMB_01 - PNRR, che presenta la necessaria disponibilita;
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RICHIAMATO l'art. 17, comma 5, del D.Igs. n. 36/2023 in forza del quale “L’organo preposto alla
valutazione delle offerte predispone la proposta di aggiudicazione alla migliore offerta non anomala.
L'organo competente a disporre |'aggiudicazione esamina la proposta, e, se la ritiene legittima e
conforme all’interesse pubblico, dopo aver verificato il possesso dei requisiti in capo all’offerente,
dispone I'aggiudicazione, che € immediatamente efficace”;

VISTO I’art. 18, comma 1 del D.Igs. n. 36/2023 il quale prevede che per gli affidamenti diretti la
stipula del contratto avvenga mediante corrispondenza secondo |'uso del commercio;

ACQUISITA, in sede di offerta (Rif. Prot. n. 0224217 del 07/08/2025), la dichiarazione dell’operatore
economico, sottoscritta il giorno 07/08/2025 dal legale rappresentante dell’operatore economico
Bi-Rex - Big Data Innovation & Research Excellence, relativa al possesso dei requisiti di carattere
generale di cui all’art. 94 D.lgs. n. 36 del 2023 e resa ai sensi delle disposizioni di cui al D.P.R. n. 445
del 2000;

RITENUTO di dover procedere alla sottoscrizione del contratto di appalto, al ricorrere dei
presupposti di legge e previa acquisizione di tutta la documentazione necessaria alla stipula, cosi
come prevista e richiesta dalla documentazione di gara e dalla legislazione vigente in materia di
contrattualistica pubblica e a cura della struttura richiedente;

CONSIDERATO che, su iniziativa dell’Ufficio Acquisti, & stato avviato il procedimento di verifica
sull’operatore economico individuato, relativamente al possesso dei requisiti di carattere generale
di cui alla vigente normativa in materia di contrattualistica pubblica, ai sensi degli artt. 94-96 del
D.lgs. n. 36/2023 e delle ulteriori disposizioni del D.P.R. 445 del 2000 e che, in base alle informazioni
in possesso della stazione appaltante, al momento, non sussistono motivi ostativi all’affidamento e
che lo stesso procedimento di verifica sara concluso a seguito di acquisizione del Codice
Identificativo Gara (C.I1.G.) con conseguente attivazione del F.V.O.E. 2.0;

CONSIDERATO che la stazione appaltante ha completato in data 13/10/2025 le verifiche relative al
possesso dei requisiti di carattere generale di cui all’art. 94 e ss. del D.Igs. 36/2023 con le modalita
dicuiall’art. 99, acquisendo tramite F.V.O.E. 2.0 — ANAC i certificati attestanti il possesso dei requisiti
di carattere generale come di seguito elencati:

e regolarita contributiva dell’operatore economico Bi-Rex - Big Data Innovation & Research
Excellence, attraverso DURC, con scadenza validita il giorno 29/11/2025;
e annotazioni riservate ANAC;
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e regolarita fiscale rispetto ai debiti definitivamente accertati;

e annotazioni iscritte sul Casellario delle imprese di cui all'art. 7, D.Igs. 12 aprile 2006, n. 163;

e visura camerale CCIIAA Milano Monza Brianza Lodi;

e certificato dell'Anagrafe delle sanzioni amministrative dipendenti da reato (art. 39, D.P.R.
14/11/2002 n. 313);

e certificati del Casellario Giudiziale (art. 39, D.P.R. 14/11/2002 n. 313);

e che, per I'effetto, non sussistono, al momento, motivi ostativi all’affidamento;

VISTO I'art. 52, comma 2 del D.Igs. n. 36/2023 ai sensi del quale: ««quando in conseguenza della
verifica non sia confermato il possesso dei requisiti generali o speciali dichiarati, la stazione
appaltante procede alla risoluzione del contratto, all’escussione della eventuale garanzia definitiva,
alla comunicazione all’ANAC e alla sospensione dell’operatore economico dalla partecipazione alle
procedure di affidamento indette dalla medesima stazione appaltante per un periodo da uno a
dodici mesi decorrenti dall’adozione del provvedimento»;

ATTESO che I'operatore economico affidatario & tenuto a comunicare gli estremi identificativi del
conto corrente dedicato, nonché le generalita ed il codice fiscale delle persone delegate ad operare
su di esso, cosi come previsto dall’art. 3 della L. 136/2010 e ss.mm.ii.;

CONSIDERATO, ai sensi del comma 7 dell’art. 47 del decreto-legge sopra richiamato, che la stazione
appaltante ritiene di applicare la deroga all’applicazione delle misure per la promozione
dell’occupazione giovanile e femminile per le seguenti motivazioni:

e sitratta di contratto ad esecuzione istantanea in quanto relativo al mero servizio indicato in
oggetto, per un importo ridotto, tramite ricorso alla procedura dell’affidamento diretto a
forme semplificate di individuazione dell’operatore economico affidatario;

ACCERTATO che, sotto il profilo del rischio inferenziale, nell’esecuzione del presente appalto non si
appalesa esistente la citata categoria di rischio e conseguentemente, a norma dell’art. 26, co. 3, del
D. Igs. n. 81/2008, non si rende necessaria la redazione del DUVRI, come comunicato dal
Dipartimento richiedente I'acquisto;

PRESO ATTO che l'operatore economico individuato dichiara, in sede di presentazione del

preventivo, di impegnarsi a trasmettere le dichiarazioni relative agli adempimenti post stipula in
relazione alle norme relative alle pari opportunita di genere e generazionale e all’inclusione
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lavorativa delle persone con disabilita, entro n. 6 (sei) mesi dalla ricezione dell’ordine/finalizzazione
del contratto, nel rispetto delle condizionalita PNRR di cui all’art. 47 del D.L. 77 del 2021, convertito
con modificazioni in Legge 108/2021, in quanto occupa un numero compreso tra n. 15 e 50
dipendenti, come verificato dalla consultazione della visura camerale;

PRESO ATTO dell’istruttoria tecnica e amministrativa con riferimento alla procedura di affidamento
sopra meglio specificata,

determina
per le motivazioni citate in premessa, parte integrante del presente dispositivo:

1. di affidare, sulla base delle risultanze del verbale richiamato in premessa e ai sensi dell’art.
50 del D.lgs. 36/2023, I'affidamento del servizio di lavorazioni meccaniche per la creazione
delle parti meccaniche di due esoscheletri sperimentali di taglia diversa (Stampa 3D per
materiali plastici) per le esigenze di ricerca del Dipartimento di Ingegneria e Architettura
dell’Universita degli Studi di Parma», all’operatore economico Bi-Rex - Big Data Innovation
& Research Excellence, con sede legale in Via Paolo Nanni Costa 20 Bologna (BO) 40133 -
C.F./P.IVA: 03747661209, per un importo contrattuale pari a € 44.000,00, oltre IVA 22%,;

2. diimputare la spesa complessiva pari ad € 53.715,00 (IVA 22% e costi amministrativi inclusi)
gravera sul budget 2025 del Dipartimento di Ingegneria e Architettura - UA.PR.D.DIA1, voce
COAN CA.A.A.02.03.02.01 “Attrezzature scientifiche” del progetto
GUAR_C_24 PNRR_BAC_BAC-CLIMB_01 - PNRR, che presenta la necessaria disponibilita;

3. di autorizzare la stipula del contratto di appalto, avente durata annuale e nella forma di
scrittura privata, con |'operatore economico Bi-Rex - Big Data Innovation & Research
Excellence, previa acquisizione di tutta la documentazione richiesta dalla vigente normativa
in materia di contrattualistica pubblica e dall’Avviso di raccolta preventivi sopra meglio
specificato;

4. di confermare la nomica di Responsabile Unico di Progetto, per la fase di affidamento ed
esecuzione del contratto di appalto avente ad oggetto il servizio di lavorazioni meccaniche
per la creazione delle parti meccaniche di due esoscheletri sperimentali di taglia diversa
(Stampa 3D per materiali plastici) per le esigenze di ricerca del Dipartimento di Ingegneria e
Architettura, ai sensi dell’art. 15 del D.Igs. 36/2023 il Dott. Leonardo Manfredi Selvaggi,
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funzionario afferente alla U.O.T. Acquisti servizi e forniture sottosoglia comunitaria — Ufficio
Acquisti;

5. di nominare, quale Direttore dell’Esecuzione del Contratto (D.E.C.), il Prof. Corrado Guarino
Lo Bianco, coadiuvato dal Prof. Marco Locatelli, entrambi afferenti al Dipartimento di
Ingegneria e Architettura per lo svolgimento delle attivita e dei compiti di cui all’art. 114 del
D.lgs. 36/2023 e dell’Allegato 11.14 al medesimo decreto;

6. di dare mandato all’Area Economico Finanziaria, U.O. Bilanci e Contabilita analitica per gli
adempimenti di propria competenza;

7. di dare mandato al Dott. Leonardo Manfredi Selvaggi, funzionario afferente alla U.O.T.
Acquisti servizi e forniture sottosoglia comunitaria — Ufficio Acquisti e Responsabile Unico di
tale Progetto, di procedere con tutti i successivi adempimenti e di trasmettere il presente
provvedimento al Dipartimento di Ingegneria e Architettura per il prosieguo di competenza.

IL DIRIGENTE DELL’UFFICIO AREA ACQUISTI

Dott. Antonio D’ALESSANDRO
Firmato digitalmente ai sensi del D.Igs. n. 82/2005

Area Dirigenziale Il Dirigente

U.O.R. Unita Organizzativa Responsabile L .
& P Area Acquisti Dott. Antonio D’Alessandro

U.O.T. Acquisti servizi e
forniture sottosoglia
comunitaria

R.P.A. Responsabile del Procedimento
Amministrativo

Dott. Leonardo Manfredi
Selvaggi
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